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Offenbart ist eine Hubvorrichtung, insbesondere zum Ver- 
fahren von Stellflachen (2), welche erste kinematische 
Stangenelemente (6) aufweist, die scherenartig miteinander 
geienkig verbunden und mit der Stellflache (2) und StOtzglie- 
dern (3) befestigt sind, und waiter zweite kinematische Hebel- 
elemente (10) aufweist, welche mit den ersten kinematischen 
Elementen (6) schwenkbar verbunden sind und in Uberein- 
stimmun'g mit ihren Winkelstellungen die Winkelstellung der 
ersten kinematischen Stangenelemente (6) zueinander be- 
stimmten (vgl. Fig.1). Ein Getriebemotor (14) wirkt auf die 
ersten kinematischen Stangenelemente (6) uber die zweiten 
kinematischen Hebelelemente (10) und die letzteren (10) sind 
derart ausgebildet, dafl die aufgebrachten Krafte im wesentli- 
chen mit dem AusmaR der Anderung der Verschiebung der 
Stellflache (2) konstant bleiben. Hierdurch wird die Aufgabe 
gelost, die GroBe einer derartigen Vorrichtung zu minimieren 
und einen Aufbau zu schaffen, welcher dte Aufbrrngung einer 
im wesentlichen konstanten Kraft erfordert, wenn sich die 
resultierende Verschiebung andert. (31 04 182 - 24.12.1981) 
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Patentansprttche 

( 1 .) Hubvorrichtung, insbesondere zum Verfahren von MSbelstell- 
rlachen und dergleichen/ welche eine Einrichtung zur Steuerung 
der Stellflache sowie Hilfsglieder aufweist, welche die steuer- 
einrichtung und die Stellflache verbinden und die Bewegungsbahn 
der Stellflache bestimmen, dadurch gekenn- 
zeichnet , daB die Hilfsglieder (5) erste kinematische 
Elemente (6) aufweisen, welche miteinander scherenahnlich ge- 
lenkig verbunden sind und sich zwischen der Stellflache (2) und 
den Stutzgliedern (3) erstrecken und befestigt sind, so daB sie 
eine Stutze fur die Stellflache (2) bilden und Snderungen in 
der Winkelstellung der ersten kinematischen Elemente (6) zuein- 
ander in lineare Xnderungen des Abstands der Stellflache (2) zu 
den Stutzgliedern (3) umsetzen, und daB die Hilfsglieder (5) 
weiter zweite kinematische Elemente (10) umfassen, welche mit 
den ersten Elementen (6) schwenkbar verbunden sind und nach 
MaBgabe ihrer Winkelstellung die Winkelstellung der ersten ki- 
nematischen Elemente (6) zueinander bestimmen, und daB die 
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Steuereinrichtung <4) ttber die zweiten kinematischen Elemente 

(10) auf die ersten kinematischen Elemente (6) wirkt. 

2. Hubvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet 
daB die ersten kinematischen Elemente (6) wenigstens ein Paar 
von Profilstangen (6a, 6b) aufweisen, welche im wesentlichen 
an einer mittleren Stelle schwenkbar miteinander durch einen 
Gelenkzapfen (7) verbunden sind, welcher im wesentlichen pa- 
rallel zur Stellflache (2) verlSuft. 

3. Hubvorrichtung riach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB jede Stange (6a/ 6b) mit einem der Sttitzglieder (3) und 
der Stellflache (2) durch ein gelenkiges Kupplungsglied (8) 
und ein verschiebbares Kupplungsglied (9) verbunden ist und 
daB jedes Paar der miteinander scherenartig zusammenwirkenden 
Stangen (6a , 6b) mit der Stellflache (2) durch ein gelenkiges 
Kupplungsglied (8) und ein verschiebbares Kupplungsglied (9) 
verbunden ist. 

4. Hubvorrichtung nach einem der vorhergehenden Ansprliche/ 
dadurch gekennzeichnet, daB die zweiten kinematischen Elemen- 
te (10) wenigstens einen Profilhebel (10) aufweisen, welcher 
uber ein Drehzapf engelenk (11) schwenkbar mit einer ersten 
Stange (6a) des scherenartigen Stangenpaars (6a, 6b) zusammen- 
wirkt, und daB auf den Hebel (10) von der Steuereinrichtung 
(4) eine Antriebskraf t sowie eine Widerstandskraf t aufgegeben 
wird, welche durch die Verspannung des wirksamen Endes (12) 
des Hebels (10) gegen die zweite Stange (6b) des scherenartig 
zusammenwirkenden Stangenpaars (6a, 6b) erzeugt ist. 

5. Hubvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Hebel (10) mit der ersten Stange (6a) durch ein Dreh- 
zapf engelenk (11) zusammenwirkt , welches sich im wesentlichen 
parallel zum Gelenkzapfen (7) erstreckt und zwischen dem Ge- 
lenkzapfen (7) und einem der verschiebbaren Kupplungsglieder 
(9) angeordnet ist, und daB der zwischen dem Drehzapf engelenk 

(11) und dem wirksamen Ende (12) eingeschlossene Hebelarm als 
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Druckstab zwischen zwei Stangenabschnitten (6a, 6b) wirkt, wo- 
bei die beiden Stangenabschnitte unter dem EinfluB des Gewichts 
der Stellflache (2) in Richtung einer gegenseitigen Annaherung 
wirken* 

6. Hubvor richtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet , 
dafi das wirksame Ende (12) des Hebels (10) als Druckstab mit 
der zwei ten Stange (6b) gleitend zusammenwirkt , und daB die 
Antriebskraft eine Drehung des Hebels (10) urn den Gelenkzapfen 

(7) bewirkt, die in eine Richtung wirkt, %as wirksame Ende na- 
he dem Drehzapf engelenk (11) in eine Stellung bringt, in wel- 
cher das Drehzapf engelenk (11), der Gelenkzapfen (7) und das 
wirksame Ende (12) in etwa zueinander ausgerichtet sind, wo- 
durch der Hebelarm der Wider standskraf t auf das wirksame Ende 
sich allmShlich verringert. 

7 - Hubvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Hebel (10) derart ausgebildet und gedreht wird, daB 
die Antriebskraft bei der gewUnschten Stellung maximaler Di- 
stanz der Stellflache (2) von den StUtzgliedern (3) eine in 
unmittelbarer NShe des Drehzapf engelenks (11) angeordnete Wirk- 
linie und einen minimalen Hebelarm besitzt, und daB die An- 
triebskraft bei einer gewunschten Stellung engster Annaherung 
der Stellflache (2) an die Stutzglleder (3) einen maximalen 
Hebelarm besitzt, 

8. Hubvorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Hebelarm der Antriebskraft bei der gewunschten Stel- 
lung einer engsten Annaherung der Stellflache (2) an die StUtz- 
glieder (3) im wesentlichen halb so groB wie der Hebelarm der 
Widerstandskraft ist, welche auf das wirksame Ende (12) des 
Hebels (10) aufgebracht wird, und daB bei der gewunschten 
Stellung einer maximalen Distanz der Stellflache (2) zu den 
Stutzgliedern (3) und bei einer im wesentlichen einen unmit- 
telbar auf das Drehzapf engelenk (1 1 ) ausgerichteten Zug aus- 
ubenden Antriebskraft, in. ahnlicher Weise der Hebelarm der An- 
triebskraft relativ zum Gelenkzapfen (7) im wesentlichen halb 
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so gro/3 wie der Hebelarm der Widerstandskraf t ist, die durch 
die StellflSche (2) auf ein Ende der Stange (6b) ausgeiibt wird, 
welche mit dem Drehzapf engelenk (11) zusammenwirkt . 
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Beschreibung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Hubvorrichtung , insbesonde- 
re zum Verfahren von M5belstellf ISchen und dergleichen, welche 
eine Einrichtung zur Steuerung der Stellf lache sowie Hilfsglie- 
der aufweist, welche die Steuereinrichtung und die Stellf lache 
verbinden und die Bewegungsbahn der Stellf lache bestimmen. 

BekanntermaBen besteht ein Bedurfnis Mabelstucke, ob im Heim 
Oder im Euro, mit steuerbar beweglichen Stellf lachen oder Kon- 
solen zu versehen, urn die verschiedensten GegenstSnde zu verfah- 
ren, auszuwahlen oder zu verbergen. Beispielsweise kann eine an- 
hebbare und absenkbare Stellflache auflerordentlich vorteilhaft 
flir ein in ein M5belsttick untergebrachtes Fernsehgerat sein, um 
dieses in die Gebrauchsstellung zu bewegen und danach wieder im 
Mobel zu verstecken. 

Zum Verschieben der Stellf lachen oder Konsolen sind Vorrichtun- 
gen erf order lich, welche Ublicherweise mittels einer Druckknopf- 
steuerung betatigt werden. Diese Vorrichtungen kSnnen verschie- 
denartig aufgebaut sein und es ergeben sich im besonderen kon- 
struktionsbedingte Prqbleme, wo die Stellf lachen in vertikaler 
Richtung zusammen mit darauf abgelegten Gegenstanden verfahren 
werden mussen. In diesen Fallen ist ein geeigneter Hubmechanis- 
mus erf order lich , welcher den speziellen Anf orderungen dieses 
Verwendungszwecks t Rechnung tragen kann. 

Notwendigerweise muB eine Hubvorrichtung, welche in einem Mobel- 
stUck verwendet wird und darin installiert ist, die nachstehen- 
den besonderen Eigenschaf ten erfiillen, 

Als erstes sollte die Vorrichtung nicht zu groS Oder sperrig 
sein, da selbstverstSndiich der Innenraum des MObe Is tucks so 
wenig als moglich versperrt werden darf und ausreichend groB 
sein muB, wobei die Verf ugbarkeit und Funktionalitat des Innen- 
raums eines Mobelstiicks eines der am meisten geschatzten Eigen- 
schaf ten eines Mobels ist. Zum zweiten sollte die Hubvorrichtung 
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das Mftbel nicht verschmutzen oder beschadigen, etwa aufgrund 
einer ttlleckage oder geschmierter Bauteile. Zum dritten muB die 
Hubvorrichtung derart aufgebaut sein, daB die zum Anheben einer 
Stellflache oder dergleichen erf orderliche Kraft im wesentlichen 
in jeder Stelle oder Lage der Stellf IMche konstant 1st. TatsSch- 
lich. wird es auf diese Weise mdglich, Storungen zu verhindern, 
die ansonsten einen Ausfall der Vorrichtung verursachen konnten. 
Uberdies ist es lediglich auf diese Weise moglich, daB eine Vor- 
richtung proportional zur durchschnittlich auf gebrachten Kraft 
dimensioniert werden kann im Gegensatz zu einer in Anbetracht 
einer nicht zur durchschnittlich auf gebrachten Kraft proportio- 
nalen Spitzenkraft tiberdimensionierten Vorrichtung, was erhohte 
Kosten und zusatzlichen Raumbedarf zur Folge hat. 

Herkommliche Hubvorrichtungen konnen diesen Bedingungen nicht 
samtlich gerecht werden. Im Falle einer Verwendung von Hubkol- 
ben kommt es zu einer ubermaBigen GesamtgrSBe. Falls Schwenkkol- 
ben verwendet werden ist eine Kraft erforderlich, welche be- 
trachtlich in AbhMngigkeit von der Stellung der Stellflache 
variiert. Im Falle von Stellf ISchen, welche mittels unmittel- 
bar daran angeschlossenen Seilen oder Ketten angehoben werden, 
mussen Fiihrungs- und Stellglieder fiir die Stellflache vorgese- 
hen werden, um die Stellf ISche in alien Lagen parallel zu hal- 
ten und ein glattes Verschieben zu ermoglichen, wodurch ein ent- 
sprechend groBer Raum innerhalb des MObels erforderlich wird. 

Nach MaBgabe der Erfindung soli eine Hubvorrichtung geschaffen 
werden, welche besonders fttr den Einbau in MSbelstiicke geeignet 
ist, wobei ein maximaler Grad an Kompaktheit fiir die Vorrich- 
tung e.rreicht werden und der Aufbau derart sein soli, daB die 
Aufbringung einer im wesentlichen konstanten Kraft gewahrleistet 
ist, wenn die Stellflache verfahren wird, so daB die Nachteile 
des Stands der Technik uberwunden werden. 

Im Rahmen dieser allgemeinen Auf gabenstellung soil die Hubvor- 
richtung nach MaBgabe der Erfindung auBerordentlich einfach und 
wirtschaf tlich aufgebaut sein und muB leicht in ein M5belstuck 
untergebracht werden kSnnen, wobei weder die Kosten fur das 
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MSbelsttick noch der Aufbau des Mfibelstilcks selbst , in dem die 
Hubvorrichtung anzubringen ist, wesentlich beeinfluBt werden 
durfen bzw. darf. 

Nach MaBgabe der Erf indung soil es welter mSglich sein, daB 
die Hubvorrichtung auBerordentlich stabil ist und keine spezi- 
ellen FUhrungsanordnungen im Mdbelstiick selbst erforderlich 
macht. 

Diesen Forderungen wird erf indung sgemSB fiir eine Hubvorrichtung 
Rechnung getragen, die dadurch gekennzeichnet ist, daB die Hilfs- 
glieder erste kinematische Elemente aufweisen, welche miteinan- 
der scherenShnlich gelenkig verbunden sind und sich zwischen der 
Stellf lache und den StUtzgliedern erstrecken und befestigt sind, 
so daB sie eine Sttitze fUr die Stellf lSche bilden und ftnderungen 
in der Winkelstellung der ersten kinematischen Elemente zueinan- 
der in lineare Xnderungen des Abstands der Stellf lache zu den 
Sttttzgliedern umsetzen, und daB die Hilfsglieder we iter zweite 
kinematische Elemente umfassen, welche mit den ersten Elementen 
schwenkbar verbunden sind und nach MaBgabe ihrer Winkelstellung 
die Winkelstellung der ersten kinematischen Elemente zueinander 
bestimmen, und daB die Steuereinrichtung ttber die zweiten kine- 
matischen Elemente auf die ersten kinematischen Elemente wirktV 

Ausf Uhrungsbeispiele der Erf indung sind anhand der Zeichnung 
beschrieben. Darin zeigen 

Fig. 1 eine Seitenansicht der erf indungsgemafien Hubvorrich- 
tung in maximal angehobener Stellung der Stellf lache, 

Fig. 2 eine Anslcht ahnlich Fig. 1, bei der sich die Vor- 

richtung in ihrer vollstandig zusammengef ahrenen Stel- 
lung befindet, 

Fig. 3 eine Schemaansicht eines Teils der Hubvorrichtung in 
derselben Position wie in Fig. 2 dargestellt sowie 



Fig. 4 



eine weitere Schemaansicht von einigen Bauteilen der 
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Hubvorrichtung, in der zur besseren ErlSuterung theo- 
retische Grenzstellungen angegeben sind, welche in 
der Praxis durch die erf indungsgemaBe Vorrichtung nicht 
erreicht werden sollen. 

In den Zeichnungen ist die erf indungsgemaBe Hubvorrichtung all- 
gemein mit dem Bezugszeichen 1 bezeichnet. Wie aus den Fig. 1 
und 2 hervorgeht, ist die Vorrichtung zwischen einer Stellflache 
2, welche in einer vertikalen Richtung parallel bewegbar ist, 
und feststehenden Stutzgliedern Oder Fuhrungen 3 angeordnet, 
welche beispielsweise an den Innenwanden eines Mobelstucks be- 
festigt sind. 

Die Hubvorrichtung 1 umfaBt eine Steuereinrichtung 4, welche auf 
die Stellflache 2 Uber Hilfsglieder 5 einwirkt, welche sowohl 
die Kraft von der Steuereinrichtung 4 auf die Stellflache iiber- 
tragen und die Stellflache 2 stets parallel halten. Die Hilfs- 
glieder 5 sind wiederum in erste kinematische Elemente unter- 
teilt, welche unmittelbar die Stellflache 2 auf den Stutzglie- 
dern 3 abstlitzen, sowie zweite kinematische Elemente, welche un- 
mittelbar durch die Steuereinrichtung 4 betatigt sowie derart 
aufgebaut und angeordnet sind, da/3 sie die ersten Elemente und 
demzufolge die Stellflache 2 entsprechend einer gewiinschten Be- 
wegung verfahren. 

GemaB dem in den Zeichnungen dargestellten Ausf uhrungsbeispiel 
umfassen die ersten kinematischen Elemente Stangen 6, welche 
scherenahnlich miteinander gelenkig verbunden sind und zwar im 
wesentlichen in einem mittleren Bereich. Die beiden in Fig. 1 
dargestellten Stangen 6 sind schwenkbar miteinander uber einen 
Gelenkzapfen 7 verbunden, dessen Achse sich parallel zur Ebene 
der Stellflache 2 erstreckt. 

Jede Stange 6 erstreckt sich zwischen der Stellflache 2 und 
einem Stutzglied 3 und weist an ihren Enden Kupplungs- oder 
Verbindungsglieder auf f wodurch eine Drehbewegung der Stangen 
urn den Gelenkzapfen 7 ermoglicht wird. Insbesondere sind fur 
jede Stange 6 ein gelenkiges Kupplungsglied 8 und ein verschieb- 
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bares Kupplungsglied 9 vorgesehen. Zur Vermeidung von isostati- 
schen Konstruktionen mit DreigelenkbSgen zu wie sie 
durch das gelenkige Kupplungsglied 8 und den Gelenkzapfen 7 be- 
stimmt sind, ist sowohl am Stutzglied 3 wie auch an der Stell- 
flache 2 ein gelenkiges Kupplungsglied fur jedes Paar von Stan- 
gen 6 in dem aufgrund des Gelenkzapf ens 7 scherenf ormigen Auf- 
bau vorgesehen. Hierdurch wird fur die Verbiridungen der Stangen 
6 an den Stutzgliedern 3 und der Stellflache 2 eine spiegelsym- 
metrische Anordnung erreicht. 

Das verschiebbare Kupplungsglied 9 kann frei angeordnet sein 
und wird in einer Verschiebestellung durch das Gewicht der Stell- 
flache 2 gehalten. Es kann aber auch in Schlitzen eingesetzt 
sein, welche jedoch nicht die Trennung des verschiebbaren Kupp- 
lungsglieds 9 von der Stellflache hindern. In gleicher Weise 
ist es of f ensichtlich, daB die erwahnten Kupplungsglieder in 
einer Parallelrichtung zur Achse des Gelenkzapf ens 7 jede ge- 
wunschte Gestalt aufweisen konnen. Beispielsweise konnen sie 
die Form von vorstehenden KreuzstScken haben, welche die Stell- 
flache 2 mit nur einem Paar von scherenahnlich gelenkig mitein- 
ander verbundenen Stangen 6 waagerecht halten kSnnen. 

Die zweiten kinematischen Elemente sind ffir jedes Paar von Stan- 
gen 6 aus einem geformten Hebel 10 aufgebaut, welcher ilber ein 
Drehzapf engelenk 11 mit der Stange 6 zusammenwirkt . Die Achse 
des Drehzapf engelenks 11 ist parallel zur Achse des Gelenkzap- 
fens 7. Weiter befindet sich das Drehzapf engelenk an einer Stel- 
le der Stange 6, welche im wesentlichen zwischen dem Gelenkzap- 
fen 7 und einem verschiebbaren Kupplungsglied 9 liegt. 

Die mit dem Drehzapf engelenk 11 zusammenwirkende Stange 6 ist 
mit dem Bezugszeichen 6a bezeichnet und wird nachfolgend als 
"erste Stange" Dezeichnet, wahrend die andere Stange in demsel- 
ben Paar von scherenf Srmig miteinander verbundenen Stangen, 
welche die erste Stange 6a enthalt, als zweite Stange 6b be- 
zeichnet ist. 

Der Hebel 10 wird um das Drehzapf engelenk 11 durch die Steuer- 
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einrichtung 4 geschwenkt, welche die sogenannte Triebkraft oder 
Wirkkraft auf den Hebel 10 gibt, wobei die sogenannte Widerstands- 
'k-raft (Reaktionskraft) an einem Ende 12 des Hebels auf den Hebel 
10 aufgegeben wird. Die Widerstandskraf t wird auf das Ende 12 
der zweiten Stange 6b gegeben. 

. 

Aus den Fig. 1 und 2 geht hervor, dafi der Hebel 10 zwischen dem 
sogenannten aktiven Ende 12 und dem Drehzapf engelenk 11 wie ein 
Druckstab zwischen jenen Segmenten der ersten Stange 6a und der 
zweiten Stange 6b wirkt, welche sich unter der vereinten Wirkung 
des Gewichts der Stellflache 2 und der darauf abgestellten Gegen- 
stande bei einer Drehung urn den Gelenkzapfen 7 einander nahern 
wollen. 

In dem in den Fig. 1 und 2 dargestellten Ausf Uhrungsbeispiel be- 
sitzt der Hebel 10 die Form einer gleichschenkligen Dreiecks- 
platte, deren HShe im wesentlichen zweimal so lang wie die Ba- 
sis ist. Wie aus Fig. 2 hervorgeht, ist die Hebelplatte insbe- 
sondere derart bemessen, daG im vollstMndig zusammengeklappten 
Zustand der Hubvorrichtung sich. das aktive Ende 12 einem Ende 
einer Stange 6 n£hert. Die, Basis oder der Abstand vom Drehzap- 
fengelenk 11 zu dem Punkt, an dem die durch die Steuereinrich- 
tung 4 ausgeubte Antriebskraf t auf gegeben wird, wird solange 
als irgend moglich gewahlt, so dafl.die Hubvorrichtung noch in 
der erf order lichen Weise zusammenklappen kann. Hierzu ist das 
Drehzapf engelenk 11 nicht exakt an der Langssymme trielinie der 
ersten Stange 6a angeordnet, sondern dazu versetzt, wie aus den 
Zeichnungen hervorgeht. 

Zu den oben beschriebenen baulichen Merkmalen des Hebels 10 ist 
hinzuzufugen, da8 das zwischen dem aktiven Ende 12 und dem 
Drehzapf engelenk 1 1 eingeschlossene Hebelsegment in einem Win- 
kel zu dem Hebelsegment angeordnet ist, welches zwischen dem 
Drehzapf engelenk 11 und dem Punkt 13 liegt, an dem die Antriebs- 
Kraft aufgegeben wird, wobei der Winkel vorzugsweise etwa 80° 
betragt. 

Auf den Hebel 10 wird eine Drehbewegung von fast 90° aufgegeben 
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12 in einem Zustand des statischen Gleichgewichts aufgegeben 
wird* Im dynamischen Zustand wird beim Ansteigen der Antriebs- 
kraf t F nahezu ausschlieBlich eine Winkeldrehung des Hebels 10 
erzeugt, was mit dem Anheben des zweiten Arms 6b und demzufolge 
der gesamten Vorrichtung verbunden ist. In der Praxis wird die 
durch die Steuereinrichtung 4 aufgebrachte Antriebskraf t F durch 
eine Hebelvorrichtung eingestellt, welche mit dem am Drehzapfen- 
gelenk 11 angelenkten Hebel 10 ubereinstimmt . 

Diese Situation andert sich allmahlich, wenn die Stellfache 2 
angehoben wird , bis in der theoretischen Grenzstellung von Fig. 
4 in einem statischen Zustand die Antriebskraf t F mit dem Dreh- 
zapfengelenk 11 ausgerichtet ist. In dieser Stellung ist der Arm 
der Antriebskraf t F gleich Null im Hebel 10, wie der Arm der 
Widerstandskraf t , welche sich selbst in die Richtung des Dreh- 
zapf engelenks 11 erstreckt. 

Somit ubt die Antriebskraf t F einen direkten Zug auf die erste 
Stange 6a am Gelenk 11 aus. Dadurch wird eine neue Hebelvorrich- 
tung erzeugt, bei welcher sich der Drehpunkt nicht ISnger am 
Drehzapf engelenk 11 befindet, sondern vielmehr am Gelenkzapfen 
7. In einem statischen Zustand ist bei diesem Hebel der Arm b p 
der Antriebskraf t unter den bezeichneten Bedingungen noch im 
wesentlichen etwa die Halfte des Arms b A2 der Widerstandskraf t 
A 2 r welche auf das obere Ende des ersten Hebels 6a wirkt. 

Im Prinzip ist der Hebel 10 eine Vorrichtung, welche es ermog- 
licht, daB die Stellflache 2 anfanglich ohne irgendeine speziell 
groBe Anstrengung, sondern vielmehr mit im wesentlichen demsel- 
ben Kraftaufwand angehoben wird, welcher wahrend der letzten Ab- 
schnitte der Hubbewegung der Stellflache aufzubringen ist. 

Daruberhinaus verleiht der Hebel 10 dadurch, daB er die am Ge- 
lenkzapfen 7 angelenkten Arme 6 miteinander verbindet den Armen 
selbst eine besondere Stabilitctt. In dieser Hinsicht ist es be- 
merkenswert, daB das Erreichen der in Fig. 4 wiedergegebenen 
Stellung nicht empfohlen wird, welche eine bestimmte Instabili- 
tat der Vorrichtung bedingt, da sich der Hebel 10 in einer Kipp- 
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lage befindet, und zusStzlich die riicklaufende Drehbewegung des 
Hebels 10 erschwert. 

Die angegebene technische LSsung lttst das technische Problem in 
vollstSndiger und zuf rledenstellender Weise. Im besonderen sind 
nicht nur die auf gebrachten Krafte im wesentlichen konstant, so 
daB die Steuereinrichtung 4 genau dimensioniert werden kann, son- 
dern ist auch die Gr6Be der Hubvorrichtung im zusammengeklappten 
Zustand sehr klein, wie aus Fig. 2 hervorgeht, und ergeben sich 
aufgrund der Einfachheit der Vorrichtung keine baulichen Schwie- 
rigkeiten und Einstellungsprobleme. 

In vorteilhaf ter Weise kann die Hubvorrichtung durch jede Art 
einer Steuereinrichtung 4 betatigt werden. Vorzugsweise wird 
jedoch ein Getriebemotor in Verbindung mit einem Seil oder Ka- 
bel verwendet, da diese LSsung einerseits ausserordentlich ein- 
fach ist und andererseits es erlaubt, daB das Seil oder das Ka- 
bel an HubausrUstungen oder dergleichen Aufbauten angeschlossen 
werden kann, welche sich je nach Einwirkung der Antriebskraf t 
verSndern konnen. 



130052/0536 



Bezugszeichenliste 



1 


Hubvorrichtung 
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Stellf lache 
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Stutzglied 


4 


Steuereinrichtung 
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Hilf sglied 
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Stange 
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Gelenkzapf en 
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Kupplungsglied 
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Kupplungsglied 


10 


Hebe I 


1 1 


Drchzapf engelenk 


1 2 


EndG 


13 


Punkt 


14 


Getriebemotor 


15 


Sell 


16 


Spule 



Leerserte 




130052/0536 



3104182 



Nummer: 
Int. CL 3 : 
Anmeldetag: 
Offenlegungstag: 



3104182 
A47B9/16 

6. Februar 1981 
24. Dezember 1981 




^79. / 




7 



6 



130052/0536 



DOCUMENT-IDENTIFIER: DE 3104182 Al 



PUB-NO: DE003104182A1 

DOCUMENT- DE 3104182 A1 

IDENTIFIER: 

TITLE: Lifting device, in particular for 

moving top surfaces of 
furniture and the like 

PUBN-DATE: December 24, 1981 



INVENTOR-INFORMATION: 

NAME COUNTRY 
ROSSINI, GIOVANNI IT 
CAPETTI, AUGUSTO IT 



ASSIGNEE-INFORMATION: 

NAME COUNTRY 
ROSSINI GIOVANNI N/A 
CAPETTI AUGUSTO N/A 



APPL-NO: DE03104182 
APPL-DATE: February 6, 1 981 

PRIORITY-DATA: IT01985680A (February 12, 1980) 
INT-CL (IPC): A47B009/16 , A47B037/02 
EUR-CL(EPC): A47B009/16 , B66F007/06 
US-CL-CURRENT: 108/117,108/145 



file:///CI/Docutnents%20and%20Settings/HTranl/My%20Do...828_2010-05-06_DE_3104182_Al_M_ Accessible Version.htm (1 of 2)5/6/10 8:23:00 PM 



DOCUMENT-IDENTIFIER: DE 3104182 Al 



ABSTRACT: 

CHG DATE=19990617 STATUS=0> A lifting device is 
disclosed, in particular for moving top surfaces (2), 
which device has first kinematic rod elements (6) 
which are connected to one another in an articulated 
and scissor-like manner and are fixed to the top surface 
(2) and to support members (3), and furthermore has 
second kinematic lever elements (10) which are 
connected pivotably to the first kinematic elements (6) 
and, in accordance with their angular positions, 
determine the angular position of the first kinematic 
rod elements (6) relative to one another (cf. Fig 1). A 
gear motor (14) acts on the first kinematic rod 
elements (6) via the second kinematic lever elements 
(10) and the latter (10) are designed in such a way that 
the forces applied remain essentially constant with the 
extent of the change in displacement of the top surface 
(2). As a result, the object is achieved of minimising the 
size of a device of this type and providing a structure 
which requires the application of an essentially 
constant force if the resulting displacement changes. 
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